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Técnicas empleadas

» Método de andlisis

Andlisis Historico de accidentes
Check list (listas de comprobacion)

Métodos | Andlisis preliminar de riesgos (APR)
cualitativos | “*Que pasasi ...2" (What if2)

Andlisis funcional de operatividad (HAZOP)
Andlisis Modal de Fallos, Efectos y Criticidad (AMFEC) AND

cuantitafivos | Método del drbol de sucesos y eventos (g emd




Técnicas empleadas

» Técnicas para mejorar la confiabilidad
- Componentes de mayor calidad
- Redundancia, diversidad, dispersion fisica

- Desarrollo de nuevas tfecnologias
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istfema basico

» Arbol de fallos

Pirdida de control
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Sistema basico

» Puntos de mejora




Sistema mejorado

Motor Brushless

Linea de datos Linea de alimentacion




Sistema mejorado

» Arbol de fallos

P(top) = 1,516« 1073
MTTF = 659,63 horas
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Lineas de mejora

» Gestorredundante de baterias para el subsistema de control

» Desarrollo de aplicacion Windows para la configuracion del
microcontrolador sin tener que cargar de nuevo el codigo

» Andlisis de los canales de radio para detectar intferferencias y
comportamientos extranos

» Supervision del movimiento de los servos
» Ensayos de vida acelerada del dispositivo creado
» Complementar con ofros métodos de andlisis
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